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NOTA DE APLICAGAO

DESCRICAO Informacgdes basicas para conexdo, configuracéo e protocolo de comunicagdo do condicionador de sinal LVDT/HBT modelo
SC-200 via interface embarcada RS-485.

Informagdes do produto disponiveis em
www.metrolog.net/sc200

Software terminal Realterm utilizado nesse documento (open-source e gratuito), disponivel em
sourceforge.net/projects/realterm/

CONEXAO

Nl J14 | Black |LVDT Primary High or Halfbridge High End -*
1234 J1-2 | Black |LVDT Primary Low or Haltbridge Low End

J2 J1-3 | Black |LVDT Secondary Low (Ground if J10 is set in half-bridge mode)
J14 | Black |LVDT Secondary High or Half-bridge Mid-tap
Xesc 200 J2-1 | Blue [LVDT Secondaries Junction Paint (S hield Ground if J9 is ON)
.::L“ J2-2 | Blue Failure Waming Output (Open Callector Switch, 50 mA max. )
J2-3 | Blue [-15V DC input for 10 V DC output (Shield Ground if J8 is ON)
J24 | Blue |Sync Input/ Output (Master / Siave Bus)
|| J3-1 [ Green |Rs-485 Data Line (O +) >
E I J3-2 | Grean |RS-485 Data Line (D - ) . *
J3-3 | Green |Analog Output Ground (Common Ground) /
J34 | Green |Analog Output (+) (Voltage or Current, as selected with DS 1) .
3 J4-1 | Red Null Indicator Differential DC Output (floating)
J4-2 | Red MNull Indicator Differential DC Output (floating) Uti”zar conversor USB _ RS485 ou
J4-3 | Red Power Ground (Common Ground) . . .
H Ja-4 | Red  [Power Input (+) (15 to 30 v DC) equipamento C_Om porta R$48_5 dlsponlvel.
Observar polaridade dos sinais D+ e D-
ENDEREGCAMENTO DO MODULO
CONFIGURAGAO A interface RS485 permite que até 16 condicionadores SC-200 sejam conectados em um mesmo barramento. Para isso €
necessario definir um endereco Unico a cada moédulo, enderego este que sera utilizado no momento do envio dos

comandos.
O endereco do condicionador SC-200 é definido através das chaves internas do Dipswitch DS2, 5-6-7-8, através de
codificagao binaria:

Digital Address| 00 | 01 | 02 | 03 | 04 | 05| 06 ( 07 | 08 | 09 | 10 {11 ]| 12 ]| 13 [ 14| 15
DIP switch D825 | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | ON | ON | ON | ON | ON | ON [ ON | ON
DIP switch D826 | OFF | OFF | OFF [ OFF | ON | ON | ON | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | ON | ON [ ON | ON
DIP switch DS2-7 | OFF | OFF | ON | ON | OFF | OFF | ON | ON | OFF | OFF | ON | ON | OFF | OFF [ ON | ON
DIP switch DS28 | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON

CONEXAO COM SOFTWARE TERMINAL

CONFIGURACAO A comunicagdo com os condicionadores SC-200 pode ser realizada através de qualquer software terminal ou diretamente
na porta de comunicagdo no caso de desenvolvimento de software especial ou equipamentos especificos como CLPs ou
IHMs. Nos exemplos desse documento sera considerado o uso do software terminal REALTERM.
A configuracao basica da porta deve ser

Velocidade: 9600bps
Paridade: NONE
Data bits: 8-BITS
Stop bits: 1 BIT

Flow control: NONE

B RealTerrn: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o X

v
Display (P3| Capture| Pins | Send | EchoPort] 120 | 1202 | 12CHise | bise | An| Clear Freeze| 7|
Status
Baud [3500 <] Pot [A <] [Gren 3p| [ Crange |# | Disconnect
Parly DataBits | [-Stop Bis Suttecic flow Corig j ?;? [[;]
@& Noe || @ ghits || @ 16k 2his ] e EmoEie Bos@)
? gggn  7bits | ~Hardware Flow Control [~ Transmit off Char: [13 00 (1)
e || € sbits|| @ None € RTS/CTS r—— WOSRE
¢ space| C Bbits| | © DIR/DSAC RS485ts  Raw IRing(9)
& Tehet " IBREAK
_|Enor
[ou can use ActiveX automation to control me! Char Count:0 cPs0 Port: 4 3600 81 None
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ENVIO DE COMANDOS

ESTRUTURA BASICA

O envio e retorno de dados do condicionador SC-200 é feito com caracteres ASCII e possui a seguinte estrutura:

ENVIO: U<endereco><espago><comando><CR>, onde:

U<endereco> indica o enderego do condicionador SC-200, por exemplo UO1
<comando> comando a ser processado

<CR> caractere CARRIER RETURN (0x0D em hexadecimal ou 13 em decimal)

RETORNO: <CR><LF><valor><CR><LF>, onde
<CR> caractere CARRIER RETURN (0xOD em hexadecimal ou 13 em decimal)
<LF> caractere LINE FEED (OxOA em hexadecimal ou 10 em decimal)

Exemplo: comando U00 VER (display conflgurado para ANSI):

B RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 o X

~

USCuin2-7

v
Display | Pott | Capture] Pine  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CMise | Mise | An| Clear Freeze| 7|
L W Status

[vee vER | Send Numbess| |75 F I Before 2§;D["2';EEL
[ ] send umbess|_Send st [ -CR D Ater ™D (3)
e = AIETE| CTs 8
0] 0] 1F] mgpests [ = I Lieral [ StipSpaces F &) Fee DCD[[‘]]
‘Dump File to Fort SR
templcapture tt ~ SendEle | 3 stop | Delws [T 2][7 2 Fing (3)
B Lo [soee] s seo] BREAK

Bepeats |1 3] |0 = Error

[You can use ActiveX automation to control me! Char Count:13 cPs:0 Port: 4 3600 841 None

Exemplo: comando U00 VER (display configurado mostrar cada um dos bytes retornados em notagéo hexadecimal):

Bl RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - [u] X

v
Display | Pott | Captue| Pins  S2nd | EchoPort| 120 | 1202 | 12CMise | bise | An| Clear Freeze| 7|
Status
e
uea UER Send Numbers| |; Send ASCII r *:n Disconnect
‘ Bl I~ Before R @)

[ | Send Numbers|  SendASCH r -CR D Ater ™D (3)
0] 0] 1F] mgpests [ = I Lieral [ StipSpaces F &) FeEe ETCE[[E‘]]

Dump File to Fort SR
P———y E J Sendfie | 3 stop | Delws[0 2][0 = Ring (3]
........... BREAK

Bepes [T 2|0 2 Eror
[¥ou can use ActiveX automation to control me! Char Count13 CPSO[Port 4 3600 8N1 None

PROTOCOLO DE COMUNICAGAO

Mobos

O condicionador SC-200 possui 2 modos de funcionamento:

RUN — Modo normal de uso, com o condicionador ja calibrado e a saida de sinal ativa;
CAL — Modo especial, ativo apenas durante processo de calibracéo;

Notar que alguns comandos estdo disponiveis apenas durante o modo de funcionamento RUN e/ou CAL, conforme
indicado na listagem de comandos abaixo:

ANALOG ou
A

Retorna a leitura a leitura atual do condicionador, em V ou mA, conforme configuragdo do sinal de saida definida pelo
DIPSWITCH DS1. Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

S RealTerrn: Serial Capture Program 200,70 - o X B RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 — o x

Analog Output = +2.496U Analog Output = +2.496U

Display | Por | Captwre | Pins  Send | EchoPon] 120 | 12z | 12cMise | Mise | An| Clear Freeze| ?| || Dispiay| Por | Captue] Pins  Send | EchaPor| 120 | 1202 | 12CHise | Misc | An| Clear| Freeze| 7|
Statug Statug

EOL | \n EOL | o
B8 ANALOG =1 Send Humbers| [FSend A5CH r‘ 25| e g;g°[“2']‘e°‘ o8 A ] Send bumbers| |{Send 4501 g BT Bsioe g;gagw

I =] ens umbers| _Send asc ‘F [ A THD (3) | =] setunber]|serason | OB Ll Alter THD (3)
0] ¢ L] Repests [T 2 I Uera T svpSpaces [ e P50 <] b 0| 2c] L] Fepears [T £ I Ltersl [ stip Spaces || rorc| 11050 5 el

oeo [1) oeo (1)
Durp File to Part DS [B) TSR A1)
jo-emphoapture it E SendFils | 3 Stop | Delays |0 2|0 & Ring (9) o \temphcapture. bt - Sendfie | 3 Stop | Delaws|0 2|0 3 Ring (3)
— J BREAK — J BREAK.
Bepeats |1 %] [0 & Ermor Bepeats |1 3| |0 = Eror
[Yau can use ActiveX autormation to contral mel Char Count27 P Port: 4 9600 8N1 None [Yau can use ActiveX automation to control mel Char Count27 cPsi0 Port: 4 9600 841 Nane
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CAL Coloca o condicionador em modo de CALIBRAGCAO (equivalente a pressionar os botées do painel FULL SCALE e ZERO ao
mesmo tempo). Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.
Sm RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 — o X
Tn CAL mode ©
Display | Pott | Captus| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CHiso | Miso | An| Clear Freeze| 7|

EOL . Status
[ues calL | Send Numbers| | Send ASCil ? :E;; I Befme g;gu[nzr]'ect
[168 EXIT ] sendMurbers| sendagcl ‘E gt L =D 3)
[ ol 7| 1] mgpests [1 2] I Uied T Sk Spaces [ sac| PBU58 =] )
Dump File ta Part DSR (B
e — end Fie op | Dol [0 20 2] i
empi ol | sendfie | ¢ siop| Dele[0 [0 2] Firg
Repeats [T 2] [T 2] Ermor
Char Counti15 CPS0 Port: 4 9600 8M1 None
OBS1: Se o comando for executado em modo de funcionamento CAL, retorna mensagem de aviso:
B RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o X
Already in CAL mode ©
Display | Pott | Captue| Pins  S2nd | EchoPort| 120 | 1202 | 12CMise | bise | An| Clear Freeze| 7|
EOL " Status
:“BB CAL jsm Humbers] |{Send ASCIl E :E? ’E Eifme g;zgu[nzr;ect
UBd EXIT | Send Numbess| SendasCi ([ +CR il TXD (3)
[ 0] o] 17 repess [T 2] I” Lieral [ Stip Spaces ’E :thc [eveus s [=] ETCE[[E‘]]
Dump File ta Por
th sendtie | 3¢ sip| Dels [T T 3] )
........... P o EP:DE'AK
‘ Char Count:23 CPS:0 Port: 4 9600 8N1 None
OBS2: O sensor deve estar conectado ao condicionador antes de utilizar este comando. Caso néo esteja, o comando sera
ignorado e nenhuma mensagem é retornada.
Veja também os comandos: EXIT, FS, Z.

CONFIG Lista os ajustes atuais das chaves internas (DIP Switches DS1 e DS2) e os parametros internos armazenados dentro da
memoria EEPROM. Os dados apresentados devem ser anotados caso se deseje substituir rapidamente o condicionador
por um novo (hot swap), sem a necessidade de execugdo de novo procedimento de calibra¢é@o. Disponivel em qualquer
modo de funcionamento.

Bm RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - O x
USCuim2—7
n SC2@AA Mode
dr =
aila e Output Polarity;
EEPROM Settings;{S8tandard Ualue:
55 <2552
6 (6318>
= 5784@ (6@420>
Display | Part | Capture| Pine  Send |EchoPon| 120 | 1202 | 120Misc | Mise | An| Clear| Freeze| 7|
EOL I Status
U@@ CONFIG ~ | Send Numbers| |1 e i [ Disconnect
: js o fumber) |2 ah) E i ;2:’“’5 R 2)
~ | Send Numbers|  SendasCil | +CR ° THD (3]
» - — I~ +LF
’D_%Jsﬂ Figpests |1 2 ™ Liedl T stp Spaces [ e [858 < EE%[[B]]]
Dump File to Port DSF (5]
[o-Mtempieapture bt ﬂJ SendFile | 3¢ Stop | Delays|0 3{[0 3 Ring (9)
ou can use ActiveX automation to control mel Char Count:411 CPE0 Part: 4 9600 8M1 Mone
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ERROR Retorna cddigo de erro, conforme tabela abaixo. Se mdltiplos erros estiverem ocorrendo, retorna a soma dos cédigos.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.
Sl RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o x
[Error Code = 8
Dispiay | Pott | Captue| Pine  Send | EchoPont| 120 | 1202 | 12cMise | bise | An| Clear| Freeze| 7|
Statug
‘unzm j Send Mumbers| | Send A5CTI EED:LE? E i:’m jg;ga[nzr]\ect
~ | Send Wumbers| Sendagril |[¥ +CR et _ITXD (3)
T o vy poweony e | L Ees | Y (o1
Dump File to Port
y\fmp\mu—j | serdrie | ¢ sua| Delue[5 ST 2 jgzg E}
Bepeats [T 3] [0 3] o
ou can use ActiveX automation to control me! Char Count:36 CPS0 Port: 4 9600 8M1 None
Indlclf\é,‘gg nos Codigo Erro ou Falha Descrigdo ou diagnéstico Erro de ajuste Erro de operagao
LEDsP,E,Se anSangiaca Aviso de anS;(!)diaca Aviso de
POWER emmodo | RS-485 9 falha na 9 falha na
RUN com saida com saida
falha falha
) Bobina priméaria do LVDT Circuito interrompido na bobina priméaria . . . .
P piscando 1 x sim sim sim sim
aberta ou fios de conexdo
Paltamando entre S Boona primarado VDT | & condonadr | sm | sm | sm | sm
pisca e aceso aberta no condicionador mestre mestre
$ piscando 2 Bobina(s) secundarias do Circuito mtgrrompldp na(s) bobm?(s) sim sim sim sim
LVDT abertas secundaria(s) ou fios de conexdo
P e S piscando 3 LVDT néo conectado LVDT ndo conectado sim sim sim sim
P ailtsigzn:coezgtre 3 LVDT né&o conectado a um LVDT n&o conectado a um sim sim sim sim
pisca ) condicionador mestre condicionador mestre
S piscando
: Redug&o do sinal de excitagdo Redugo no sinal de. exgtaga? deyldo a . . . .
E piscando 4 sobrecarga por baixa impedancia da sim sim sim sim
do LVDT d e
bobina primaria do LVDT
. — Detectada auséncia de sinal de
E alternando entre Sem sinal de excitagao para o Y . - . . . .
) 8 excitagao; provavel curto-circuito no sim sim sim sim
pisca e aceso LVDT AR
circuito primario do LVDT
E alternando entre Perda do sinal de excitagéo do Sinal ‘?e excn_agao mternp nao . . . .
) 16 detectado; falha interna do circuito de sim sim sim sim
pisca e aceso LVDT .
geragao
Erro na frequéncia de excitagao Chaves de ajuste do condicionador
S aceso 32 do condicionador escravo escravo estaoldllferentes dos ajustes do sim sim N/D N/D
condicionador mestre
Conex&o de sincronia dos Pulso de sincronia ndo detectado no
E aceso 64 condicionadores escravos com pino sync dos médulos escravos sim sim N/D N/D
curto-circuito durante inicializagéo
E - . Pulso de sincronia ndo detectado no
E e S acesos 128 Spera maxima ex."e‘"d? no madulo escravo apés tempo maximo de sim sim N/D N/D
sinal pulso de sincronia
espera
E piscando e § Frequéncia externa de Freque'nua extqma de sincronia fora da ' ) )
aceso 256 excitacdo incorreta faixa permitida dos ajustes do sim sim N/D sim
¢ condicionador
Eacesoe S 1024 Curto-circuito no sinal de saida Bobinas secundérias do LVDT em curto sim sim sim sim
piscando do LVDT entre si ou para o terra
Loop aberto se saida de sinal estiver
E e S piscando 2048 Falha na conex&o analdgica em m‘odo corrgnte ou saida em cu'rt 0 sim sim sim sim
circuito se estiver em modo de saida
tenséo
P e S piscando. Sobre-excitagao no sinal de Sinal de entrada excessivo; nova . . . )
4096 entrada do LVDT, erro de " "~ h sim sim sim sim
E aceso A calibragdo deve ser realizada
calibracéo
Todos LEDs Alerta de tentativa de violagao Evento disparado devido a tentativa de
piscando (P, E, S 8192 de acesso em modulo com acesso hao autorizado ao nao nao nao sim
¢ POWER) protegdo de acesso ativa condicionador de sinal
EXIT Sair do modo de funcionamento CAL e retorna para modo normal de funcional RUN.
Também deve ser utilizado apds qualquer envio de comando SET (para gravagéo de novo valor de parametro na
EEPROM).
METROLOG CONTROLES DE MEDIGAO LTDA pg 4 de 12

RUA SETE DE SETEMBRO, 2656 — CENTRO — SAO CARLOS — SP — BRASIL

TEL: +55 (16) 3371-0112 / +55 (16) 3372-7800

WWW.METROLOG.NET — METROLOG@METROLOG.NET




NOTA DE APLICAGAO: AN020720A

3&0«6@9 PAGINA 5 DE 12

FS

No modo de funcionamento CAL, define o fundo de escala com o LVDT posicionado em sua maxima extensédo desejada
(analogo a pressionar a tecla do painel FULL SCALE durante a calibragao).
Disponivel apenas no modo de funcionamento CAL.

OBS: Pode ser necessario executa-la novamente durante a calibragéo apés utilizagdo do comando Z.

S RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - [u] X

In CAL mode
FS button pushed — Now Do Z
Z button pushed - Now Do FS§
[FS button pushed - Now Do Z

Z button pushed - Ready te Exit
Done EXIT

Display | Pott | Captue| Pine  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CMise | Mise | An| Clear Freeze| 7|
Status
\n

uea caL Send Humbers|  Send ASCI r .:n  Belore g;gulﬂzwlect
pee Fs] Send Numbers|  Send ASCIl ’_ ‘ER LI 5D ()
of ~c| ue [ SMBUS & CT5 (@)
Repeats [T 2] I Literal [~ Stip Spaces r ‘crc DED (1)
Dump File to Part DSR (8]
e-stempleapture. st - SendFile | ) Stop | Delays |0 3i[0 o Ring (9)
- J BREAK

Repeats[1 2] 0 3] Erior

You can use ActiveX automation to contral me! Char Count:154 CP3:0 Port: 4 0600 8M1 Mone

Veja também os comandos: CAL, EXIT, Z.

HELP ou
H

Retorna lista de todos os comandos disponiveis no condicionador SC-200.

S RealTerrn: Serial Capturs Pragram 2.0.0.70 - o x

Lict of Commands:

ig Onj OFfX

FD (8-2)
FoP <NC3 NO>
i

Pot
Inu <On; OFF.
LF (OFf3 On; N NN

enp
Uersion
iz

Display | Pott | Captue| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1202 | 12CMise | bise | An| Clear| Freeze| 7|
Status
i
88 HELP Send Numbers| |; Send ASCII r .:R Disconnect
‘ S| I~ Before D ()

[ =] Sendumbers| sendagci r 'ER L 0 (3)
0] 0] 1F] mgpests [ T Ltera T Stip Spaces F | FEEE = sl

DCD (1)

‘Dump Fie to Fort DR {B)
cihtemphcapture. it - Sendfile | )€ Stop | Delavs |0 3] Ring (3
........... J BREAK.

‘ Char Count:373 CPS Port: 4 9600 81 None

LEDS

Retorna a condi¢éo dos LEDs S, E e P do painel do condicionador de sinal.
- =indica que LED esta apagado
* = indica que LED est& piscando lentamente
0 = indica que LED esta aceso
+ = indica que LED esté piscando rapidamente
! = indica que LED esta alternando entre piscar e permanecer aceso
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

8 RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 — o x

LEDs <S EP> = — - @

Send | EchoPar| 120 | 1202 | 12tMise | Mise | An| Clear| Freeze| 7|

Status

A
[ve@ LEDS "~ Send Numbess| [[Send ASCi r tEH I Before g;gﬂl”z"]eﬁt

[ ] send Humbers|  Sendascl r *EH e TXD (3)
0 2] L] Repests [T 2] I Literal [ Stip Spaces r e [FEISE ] ool

Display | Patt | Capture | Pins

DCD (1
Dump File to Port DSR {Ei
o Stemphoapture. bk - Sendfie | 3 Stop | Delays |0 Ring (9]
— J BREAK.
e e | Err
You can use ActiveX automation to control me! Char Count:2§ CPS:0 Port: 4 9600 8M1 None
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zizafaq

LOCK

Limita acesso ao condicionador via RS-485 (analogo a manter o botdo ZERO pressionado e pressionar o botdo FULL
SCALE 3 vezes em sequéncia (intervalo minimo de 0,25s).

Quando ativo, o condicionador responderd a comandos informativos (CONFIG, ANALOG, etc.), porém ndo permitira
comandos de programacéo (RECALL, SET, RESET, etc.), provocando erro de acesso ndo autorizado.

ATENCAO: Uma vez ativo, a Unica forma de reabilitar o acesso completo via RS-485 é manter o botdo ZERO pressionado
e pressionar o botdo FULL SCALE 3 vezes em sequéncia (intervalo minimo de 0,25s). O LED POWER pisca uma vez
indicando sucesso da operagéo.

Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

S RealTerrn: Serial Capture Program 200,70 — o x

UNIT LOCKED

An| Clear| Freeze| 7|

Status

EOL |\
[ve8 LocK | Send Humbers| | Send A5ETY| @ R r" I Disconnect
I LF RXD (2)

Dispiay | Pott | Captue| Pine  Send | EchoPont| 120 | 1202 | 12cMise | bise |

[ =] Send Humwbers|  SendAsCl ’E o Lted] XD (3)
= ~ el ST T | CT5 (8]
0 2] L] Repests [T 2] I Ltersl [ stip Spaces || rorc| 171050 DED[H]]

Dump File toPot DSR (8
o temphospture it E J Sendfie | 3 Stop | Delws[0 2|0 = Ring (3]
- BREAK

Bepeats |1 % [0 3 Eror
[You can use ActiveX automation ta contral el Char Counti1s CPSO [Port 4 9600 8T None

NULL

Indica a tensé&o de absoluta do secundario, sendo 0.000V a posigdo central do LVDT (NULL). O comando pode ser utilizado
para auxiliar a identificacao da posigao central do nucleo do LVDT antes do inicio do processo de calibracéo.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

B RealTerrn: Serial Capture Program 2.00.70 - o x
Null Qutput - -8.273V
Null Output = -@.1570
Null Output = -B.G070
Null Output = +0.2410

Null Output = +8.3870
Null Qutput = +B8.3440
Null Output = +8.1530
Null Output = +0.888U

Display | Pott | Captus| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CHiso | Miso | An| Clear Freeze| 7|
EOL " Status

[Ued NULL > | Send Humbers| |{Send ASCl ’E :E? I Before g;z;u["znlect
[ ] sendMumbers| sendagcl ‘E gt L D)
0] ¢ 1] Fgpests [1 2 T ol 5tipSpases [ +oc) P58 ] gﬁﬁ,lﬁ]]
Durp File o Part DSR 8
tempicapture bt ~ Sendfie | 3¢ Stop | Delws[0 3]0 % Fiing (3)
........... J BREAK.
[ou can use ActiveX automation to control me! Char Count:583 cPs0 Port: 4 3600 8H1 None

READ LF

Indica se filtro passa-baixa esta ativo e frequéncia de corte configurada.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN e se chave DS2-4 estiver na posigdo ON (filtro passa-baixa ativo).

S RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - [m] X

Low Filter is on
Corner Frequency = 10.8Hz

An| Clear| Freeze| 7|

Status

EOL | v
[U68 READ LE =1 send Humbers| [[Send 5011 @ +CR r" See Dissormac
- oF RXD (2

Display | Pott | Captus| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CHiso | Miso |

] send Ngmbevs‘ SendASCI ‘E *E? Lt D (3]

[
0] c| LF] Repeats [T 2 I Uadl T StipSpaces [ +oc [PP158 <] BTE‘;[[EW]]

Dump File to Part DSA (8)
< tempheaplure it - J SendFie | 3¢ Stop | Delews [0 20 3 Fing (3]
— BREAK

Bepeats [T 2] [I 3] Erer
[You can use ActiveX automation ta cantrol mel Char Count:48 cPsi Part; 4 9600 8N1 None

METROLOG CONTROLES DE MEDICAO LTDA

RUA SETE DE SETEMBRO, 2656 — CENTRO — SAO CARLOS — SP — BRASIL
TEL: +55 (16) 3371-0112/ +55 (16) 3372-7800

WWW.METROLOG.NET — METROLOG@METROLOG.NET

pg 6 de 12




NOTA DE APLICAGAO: AN020720A

3&02&9« PAGINA 7 DE 12

RECALFS

Permite (uma vez apds a calibragcéo) alteragéo do valor de fundo de escala de uma calibragéo ja existente (ajuste fino),
considerando uma variagdo maxima de +/-5%. Para isso posicione o sensor na nova posigdo maxima do sensor e envie
comando RECAL FS. O comando ira retornar sucesso ou erro, caso 0 sensor esteja fora da faixa permitida

Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

£ RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o X B RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o X

IRECAL FS DONE RECAL FS OUT OF RANGE

Display | Pott | Capture| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1202 | 12CMise | bise | An| Clear Freeze| 7| Display | Pot | Copture| Pins  Send | EchoPot| 120 | 1202 | 12cHisc| Misc | An| Clear Freeze| 7|
" Status w Status

[ve@ RECAL FS | Send Numbers| | {Send ASCIT r *cn I Before Sz;ﬂ[ﬂ;}ed [ved RECAL FS | Send Numbers| | {Send AT r cER I Before S;i;u["z']ﬁct
[ | Send Numbers|  Send ASCH r -CR [ her XD (3) [ | Send Numbers|  SendASCH v 'EF\ D Ater ™D (3)
= = " ess =] cTs 8] [ o~ =~ [reuss =] cTs 8)
0] ¢ 1F] mgpests [ 2 I Lieral [ Stip Spaces F &) e oED 1) 0] 2] LF] repests [T = I Lieal I StipSpaces F i) e oo )
‘Dump File to Part DSF (5) ‘Dump File to Port DS (5)
templcapture tt ~ Sendfle | 3¢ stop | Delaws [0 2] 2 Fing (3) cAtempcapiure. it v] | Sendie | 3 stop| Dels[0 F[[0 = Ring (3)
........... J BREAK. J BREAK

Bepeats [1 2] [0 B [ Bepeats |1 2] |0 E2 Eror

[¥ou can use ActiveX automation to control me! Char Count:17 cPso Port 4 9600BN1 None | [You can use ActiveX automation ta control me! Char Count:25 s Port: 4 3600 61 None

Nota: Na maioria das aplicacdes recomenda-se efetuar novo procedimento de calibrac&o.

RECALZ

Permite (uma vez apoés a calibragdo) alteragédo do valor do minimo de escala de uma calibracéo ja existente (ajuste fino),
considerando uma variagdo maxima de +/-5%. Para isso posicione o sensor na nova posi¢ao minima do sensor e envie
comando RECAL Z. O comando ira retornar sucesso ou erro, caso o0 sensor esteja fora da faixa permitida

Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

B RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o X Bl RealTerm: Serial Capture Frogram 2.0.0.70 - o X

IRECAL Z DONE RECAL Z OUT OF RANGE

Dispiay | Pott | Captue| Pine  Send | EchoPont| 120 | 1202 | 12cMise | bise | An| Clear Freeze| ?| | | Dispiay| Pot | Copture| Piis  Send |EchoPert] 120 | 1252 | 120Mise ] Mise | An| Clear] Freeze| 7|
EOL I Statug Status
- v Di t 2}
|es RECAL Z | Send Numbers| | Send ASCIl E -E? I Before R;Su[n;]ec |UBB RECAL Z =] Send Numbers| | Send ASC F .:R r Befors g;;utnzr;ect
[ ] Send Mumbers|  SendASCH 2 Ll XD (3) [ k| SEr\dNumbevs‘ Send ASCI ‘r 'EFR L D (3]
P = e ’ﬁ CTS (8] - = b CT6 (8]
0 2] L] Repests [T 2] T L [ Sip Spases || vore TS0 DeD (1) 0] 2] L] peats [T 2 I Uil T St Spaces I +oc) PPU55 <] DED[U]]
Dump File toPot DSR (8 Dunp File to Por DSR
E—r— ~ SendFle | ¢ Stop | Delas [0 2][0 2 Fiing (3) Aempcaptne bl <] .| sendEie | % sip| Dels[o 20 = Ring (3)
- = BREAK . =] s | ¢ sen| BREAK
Repeats {1 3] [0 & Eror Bepeats |1 {0 = Enor
[You can use ActiveX sutomation to control me! Char Count:24 cPs0 Port: 4 96008N1 None /| [You can use ActiveX automation to control me! Char Counti24 cps0 Port: 4 3600 81 None

Nota: Na maioria das aplicagdes recomenda-se efetuar novo procedimento de calibragéo.

RESET

Provoca reset no firmware, similar a desligar e religar a alimentacdo do condicionador. Fungé@o anéloga a pressionar o
botdo FULL SCALE 3 vezes, por 1,5s a cada aperto.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

£ RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o X

Systen Reset

Dispiay | Pott | Captue] Pine  Send | EchoPort| 120 | 1202 | 12cMise | Mo | An| Clear Freeze| 7|
Status
A
Ue® RESET | Send Humbers| |{Send A5ET r .:n Disconnect
F e FXD (2)
[ =] Send Humbers|  SendASCI ’_ ‘ER e =D ()
0] “c| vF| = SMELS & cTs @)
Repeats [1 2] I~ Literal [ Stip Spaces r ‘W DED (1)
Dump File o Part DSR (8
e stempleapture. st - SendFile | ) Stop | Delays [0 3i[0 o Ring (9)
I = BREAK
Repeats[1 2] 0 3] Erior
You can use ActiveX automation to contral me! Char Count!16 CP3:0 Port: 4 0600 8M1 Mone
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RESET ALL Utilizando o prefixo U90 em lugar do endereco especifico de um condicionador (Uxx), provoca reset no firmware, similar a
desligar e religar a alimentagdo do condicionador, em todos os condicionadores conectados a rede RS-485.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.
OBS: Esta fungéo nao possui nenhum retorno.
]
Display | Pott | Captue| Pine  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CMise | Mise | An| Clear Freeze| 7|
Status
‘UYE RESET ALL jﬂendﬁumhevx Send ASCII EEU\:-E? Eii’me g;;u[nzn]ect
| Send Humbers|  Sendasei € +CR gl D G)
T o (R ooy sy S| TR sy
Dump File to Por
th sondrte | X st | Delus [T P 3 o)
o i
You can use ActiveX automation to contral me! Char Count:0 CcPs:0 Port: 4 0600 8M1 Mone
RESTORE Retorna todos os pardmetros armazenamos na EEPROM para valores de fabrica. Funcdo anéloga a pressionar o bot&o
ZERO 3 vezes, por 1,5s a cada aperto.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.
S RealTerrn: Serial Capturs Pragram 2.0.0.70 - o X
[System Restored
Dispiay | Pott | Captue| Pine  Send | EchoPont| 120 | 1202 | 12cMise | bise | An| Clear| Freeze| 7|
£0L I Statug
‘HEB RESTORE jﬂenduumhevx Send ASCII E :E? ”:i:’mg g;ga[r\zr]\ect
~ | SendHumbers|  Sendascil |¥ +CR e THD (3)
I o vy pressweny S| BT &)
Dump File to Port
c\temu\caulfljlxrl <] .| Sendfis | stop| Dels[0 [0 2] EEEE]]
Bepeas [T 2] o 2] i
fou can use ActiveX automation to control me! Char Count:19 CPS:0 Port: 4 600 8MN1 None
SETINPOT Qualquer um dos comandos inicializa a rotina de atualizagdo manual dos 4 parametros de calibracdo, armazenando-os na
SET GAIN EEPROM do equipamento. Tipicamente deve ser utilizado apenas durante substituicdo da unidade por nova, onde os
SETADCLO valores anteriores da calibragédo ja séo conhecidos (obtidos pelo comendo CONFIG)
SETADCHI Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.
A atualizacdo mostrada abaixo, por exemplo, foi executada com a sequéncia de comandos:
U00 SET IN POT
U00 255
uU00 151
U00 6310
U00 60420
u0o EXIT
Onde UO0 SET IN POT inicia a rotina (qualquer um dos 4 comandos pode ser utilizado para iniciar o processo, porém sera
sempre necessario informar os valores IN POT, GAIN, ADC LO e ADC HI, nesta ordem). U00 255 define o valor de IN POT.
U00 151 define o valor de GAIN, U0O 6310 define o valor de ADC LO. U0OO 60420 define o valor de ADC HI. U00 EXIT
finaliza, salvando os novos parametros na EEPROM e ajustado o condicionador para a nova calibragéo.
S RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - [m] X
lenter IN POT value
CUxx B-255>
lenter GAIN value
{Uxx B-255)
lenter ADC LO value
Uxx 8-65535>
lenter ADC HI value
i(Uxx B-65535>
ltype Uxx EXIT to finish
Translate & Store Cal Parameters
[From $C208 Standard Values
[To Board In $C200 Mode
Done EXIT
Display | Pott | Captus| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1202 | 12CHiso | Miso | An| Clear| Freeze| 7|
Status
[v@@ SET TN POT | Send Numbers|  Send ASCII ED:LES \r" - té;gﬂ[ﬂgsct
108 ERTT ] send Numeers| [SzndASCTT| ¥ <R L 0 (3)
[ o] 7| 17 mgpests [1 2] T lied T St Spaces | +ore| P55 ] o
Dump File ta Part DSR (B
e ol | sendfie | X siop| Deles[0 2] Firg(
Repeats [T 2] [T 2] Enor
You can use ActiveX automation ta control me! Char Count:268 CPS0 Port: 4 9600 81 None
Veja também os comandos: EXIT, CONFIG.
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VER ou

Retorna verséo do firmware.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

8 RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 — o X

USCy1n2-7

Send |EchoPor| 12c | 122 | 12cMise | Misc | An| Clear] Freeze| 2|

Status

s
Ues VER | Send Numbers| | Bend A5CT r .:H I Before g;gﬂ[ﬂz';eﬂl

[ =] Send Humbers|  SendASCI ’_ ‘EH | AT X0 (3)
0] 7| L] pepeats [I = I~ L T Stip Spaces r ‘crc US| ET;S[[E‘]]

Display | Port | Capture| Fine

Dump File ta Part DSR (8]
Fr—rern <] .| senaple | X siop| Delefo 22 3 Fing 3]
— BREAK

Bepeats |1 =0 = Enror
You can use ActiveX automation to contral me! Char Count:13 CPS:0 Port: 4 0600 BM1 None

No modo de funcionamento CAL, define o inicio de escala com o LVDT posicionado em sua minima extenséo desejada
(anélogo a pressionar a tecla do painel ZERO durante a calibragdo).
Disponivel apenas no modo de funcionamento CAL.

OBS: Pode ser necessario executa-la novamente durante a calibragéo apés utilizagdo do comando FS.

S RealTerrn: Serial Capture Program 200,70 — o x

In CAL mode
FS button pushed - Nouw Do Z

Z button pushed — Now Do FS§

FS button pushed — Now Do Z

Z button pushed - Ready te Exit
Done EXIT

Dispiay | Pott | Captue] Pine  Send | EchoPort| 120 | 1202 | 12cMise | Mo | An| Clear Freeze| 2|
Status
A
B8 CAL Send Numb Send ASCI r— ‘:R Disconnect
end Humbers| Sen  Befo arn

joa_Fs} Send Hymbers|  Send ASCIl r ‘EH e XD (3)
= £T5 (9
[ 00l s 3 T s T sopspees I oo 055 asm

Dump File ta Port DSR (8]
Fr—rern <] .| senatie | X siop| Delefo [0 3 Fing (8]
— BREAK

Bepaats |1 =0 = Ermor
You can use ActiveX automation ta contral me! Char Count154 CPS0 Port: 4 0600 8M1 None

Veja também os comandos: CAL, EXIT, FS.

DIAG ou
D

Mostra informagdes internas de diagnéstico do condicionador de sinal SC-200.
Disponivel apenas no modo de funcionamento RUN.

S RealTerrn: Serial Capture Program 2.00.70 - o X

non = b-399mn

Dispiay | Pott | Captue| Pine Send | EchoPont| 120 | 1202 | 12CHise | bise | An| Clear| Freeze| 7|
EOL - Status

UBB DIAG ] Send Humbers| | [Send ASET F 48| 1 poros g;gn[hz?ect
[ ] send Ngmhevx‘ Send ASCII "E «n W ™D (3]
= = 4 CTs (8
0] 2] L8] Fgpests [1 = b [ supspases [ eoc) PBE8 <] DED[U]]
‘Dump File o Part DSR )
o:tempcapture it - Sendfils | € Stop | Delays |0 3|0 = Ring (3]
I J 4 4 BREAK

Bepeats [T 2[ 0 2] Enor
[ou can use ActiveX automation to control mel Char Count:373 cpso Port; 4 9600 BN 1 None
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PROCESSO TiPICO DE CONEXAO, CONFIGURAGAO E CALIBRAGAO VIA COMANDOS NA INTERFACE RS-485

PROCEDIMENTO Verificacdes e configuragdes preliminares

Ajustar frequéncia de excitagcdo do LVDT (DIP Switch DS2-1 e DS2-2)

Ativar/desativar inversao do sinal de saida (DIP Switch DS2-3)

Ativar/desativar filtro passa-baixa de saida (DIP Switch DS2-4)

Selecionar sinal de saida (ativar apenas uma chave no DIP Switch DS1)

Definir endere¢o RS-485 do condicionador (DIP Switch DS2-5, DS2-6, DS2-7 e DS2-8)

Efetuar conexdo do sensor LVDT/HBT, conforme diagramas disponiveis no manual do condicionador SC-200
Conectar comunicagdo RS-485 (borne J3-1(D+) e J3-2(D-))

Conectar alimentacéo ao condicionador (borne J4-3 (GND) e J4-4 (15~30VDC))

Monitorar saida analégica com multimetro ou outro equipamento

Executar software terminal para envio de comandos, conforme detalhado no inicio deste documento

Exemplo de calibragao

Para esse exemplo iremos considerar sensor LVDT LBB315PA-100 (curso total de +/-2,5mm), frequéncia de excitacao de
5kHz (DS2-1=0OFF e DS2-2=0N), saida sem inversado de polaridade (DS2-3=0FF), filtro de saida desativado (DS2-4=0FF),
sinal de saida 0-5V (DS1-1=0ON, demais chaves DS1=0OFF) e enderego do condicionador como 00 (DS2-5 a D2-8=0OFF).

O sinal de saida sera definido como 0-5V com variagao de -1mm a +1mm do sensor LVDT.

Inicialmente movimente o sensor até seu zero elétrico (NULL), que corresponde ao seu centro mecanico do émbolo.
A identificacdo do ponto de zero pode ser feita através do envio do comando NULL, observando-se o valor até que fique
préximo de zero

Bl RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - [u] X
Null Qutput 0

INull Output =

Null Output =

Null Output =

Null Output =
Null Qutput =
Null output =
Null Output =

Display | Pott | Captus| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CHiso | Miso | An| Clear Freeze| 7|
EOL " Status

[Ued NULL > | Send Humbers| |{Send ASCl ’E :E? I Before g;z;u["znlect
[ ] sendMumbers| sendagcl ‘E ot L D)
0] ¢ 1] Fgpests [1 2 T ol 5tipSpases [ +oc) P58 ] gﬁﬁ,lﬁ]]
Durp File o Part DSR 8
tempicapture bt ~ Sendfie | 3¢ Stop | Delws[0 3]0 % Fiing (3)
........... J BREAK.

Bepests [T 3] [0 3 i

Char Count:325 cPs0 Port: 4 3600 8H1 None

Para iniciar a calibracdo enviar o comando CAL:

8 RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 — o x

In CAL mode

Dispiay | Pott | Captue| Pine  Send | EchoPont| 120 | 1202 | 12cMise | bise | An| Clear| Freeze| 7|
EOL I Status

Uee Al ] 5end Humbers| | Gend A5ET ® 8| g g;ga[nzt;ect
[ =] sendhumbers| sendasci [[2 +CR || After D (3)
B Il G TE CT5 (8)
0] 2¢] L] Fgpests [1 % I Ltersl [ Stip Spaces [ vcrc DeD (1)
Dump Fie o Part DSR (8
oMtemp'capture it ~ Sendfie | Ston | Delws[o ][0 = Ring (9]
I J 4 4 BREAK

[ - | £

[ou can use ActiveX automation to control me! Char Count:15 cPs0 Port: 4 9600 8M1 None

Movimentar o sensor até a minima posi¢éo desejada (no exemplo, -1mm) e enviar o comando Z:

£ RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o X

FS hutton pushed - Now Do Z
Z button puched - Now Do FS

Dispiay | Pott | Captue] Pine  Send | EchoPort| 120 | 1202 | 12cMise | Mo | An| Clear Freeze| 7|
= Status

[vee Z | Send Humbers| |{Gend A5ET3 e R Disconnect
I F F Detore RXD (2)
[ | SendNumbers|  SendasCl ¥ +CR THD (3)
o] 7c| e e E P | s e CT5(8)
Repeats > [~ Litersl | Stip Spaces || +ors oED (1)
Dump File o Part DSR(6)
Froe——y = J SendFie | 3¢ Stop | Detms[0 2[[0 2 Ring (3)
- BREAK

Bepeats |1 3] |0 s Eror
You can use ActiveX automation to contral me! Char Count:62 CP3:0 Port: 4 0600 8M1 Mone
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Sera indicado que o comando Z foi executado e que o comando FS deve ser feito na sequéncia. Movimente o sensor até a
méaxima posigao desejada (no exemplo, +1mm) e envio o comando FS.

[FS button pushed - Now Do Z

[Z hutton pushed - Now Do FS§

[FS button pushed - Ready to Exit

Send | EchoPar| 120 | 1202 | 12tMise | Mise | An| Clear| Freeze| 7|

Status

A
[ve8 Fs "~ Send Humbess| [ SendAsCH r tcn I Before gggﬁw

[ ] send Humbers|  Sendascl r *EH e TXD (3)
0 2] L] Repests [T 2] I Literal [ Stip Spaces r e [FEISE ] ool

Display | Patt | Capture | Pins

DED (1)
Dump File to Port DSR (6]
o emphoapture E J SendFie | € Stop | Detaws [0 2{[0 = Ring (3)
o BREAK
Repeats |1 %] |0 3 Eror
ou can use ActiveX automation to control me! Char Count:98 CPS:0 Port: 4 9600 8M1 None

Dependendo do sensor e fundo de escala escolhidos pode ser requisitado a repeticdo dos comandos FS e/ou Z. Se isso
ocorrer, mova hovamente o0 sensor para a maxima ou minima posi¢éo desejadas (no exemplo, +1mm ou -1mm) e envie
novamente o respectivo comando FS e/ou Z:

[FS button pushed — Now Do Z

[Z button pushed - Now Do FS§
FS button pushed - Ready to Exit

Send |EchoPor| 120 | 1202 I\ZEM\S:IM\SE | An| Clear Freeze| 2|

= Stalus

[vee Fs > | Send Humbers| | SendASCH r *:n I Before Disconnect;
FXD (2)
| SendNumbers|  SendASCH r -CR [ ter 4D 3)
C15 (@

Displey | Pott | Capture| Pins

0] ¢ 1F] mgpests [ 2 T Los T St | e 5 ] oo )
Dump File to Port D3R (6]
P———y E J Sendfie | 3 stop | Delws[0 2|0 = Ring (3)
........... BREAK

Bepeas[I [0 3] Eror
ou can use ActiveX sutomation to cortrol me! Char Count98 CPSO [Port 4 3600 8N1 None

Para finalizar a calibragdo envie o comando EXIT:

8 RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 — o x

[FS button pushed - Now Do Z
Z button pushed — Now Do FS§

S butcon pushed - Ready to Exit
Done EXIT

Send | EchoPart| 128 | 1202 | 12CMiso | Miso | An| Clear Freeze| 7|

Status

n
[vee ERTT "+ | send Numbers| |{Send ASCH r tEH I Before g;gﬂl”z"]eﬁt

[ ] send Humbers|  Sendascl r *EH e TXD (3)
0] ¢ L] Fgpests [1 % I Lteral [ Stip Spaces r oo | [FEISE ] oo

Display | Pott | Capture | Pins

DD (1)
Dump File to Part DSA (8)
< tempheaplure it - SendFie | 3¢ Stop | Delews [0 20 3 Fing (3]
— JQ 4 BREAK

Bepeats [T 2] [I 3] Erer
Char Count;103 cPsi Part; 4 9600 8N1 None

Movimente o sensor dentro da regido de medicao definida (-1mm a +1mm) e verifique a saida analdgica, que deve
corresponder a variagdo de 0 a 5V.

Os parametros de calibracéo (IN POT, GAIN, ADC LO e ADC HI) podem ser consultados e anotados para futura referéncia
através do comando CONFIG:

% RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o x

o
<
0p cFasinns butpn
EEPRON Segtings s
In Pot - 255 (2555

e i3 - Han W

Send |EchoPar| 120 | 1202 | 12tMise | Mise | An| Clear| Freeze| 7|

Status

"
63 GONFIG ] Send Numbers| [fGend &5ET r— ‘:n I Before g;g”&'}w

[ | Send Humbers|  Send ASCI r *EH ey D (3)
e e [ Lhersl [ Stip Spaces I o) T ] ool
Ip 2P

Display | Patt | Capture | Pins

DCD (1
Dump File to Port DSR {Ei
o Stemphoapture. bt - SendFilz | 3 Stop | Delays [0 5[0 & Ring (9]
— J BREAK.
Bopeats [T 2] 0 2] Err
fou can use ActiveX automation to control me! Char Count:409 CPS:0 Port: 4 600 8MN1 None
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PROCEDIMENTO AVANGADO DE AJUSTE DE ZERO VIA COMANDOS NA INTERFACE RS-485

PROCEDIMENTO

Em algumas situacGes é necessario deslocar a saida analégica em relacéo a posigdo absoluta do sensor.
Isso é possivel com a alteragcdo manual dos parametros ADC HI e ADC LO, considerando que a altera¢éo néo viole os
limites maximos permitidos para esses parametros (00000 e 65535).

Verifique os valores iniciais dos parametros ADC Hl e ADC LO através do comando CONFIG:

B RealTerm: Serial Capture Program 2.0.0.70 - o x

- s In>
FD = ay = 20Bmsecs)
FOP (Failure Output Polarity)> =
[EEPROM Settings;(Standard Ualues>:
In Pot - 255 (255)

Gain = 59 (53

ADC Lo - 7744 €5481>

ADC Hi = 52608 (55424

Display | Pott | Captus| Pins  Send | EchoPort| 120 | 1252 | 12CHiso | Miso | An| Clear Freeze| 7|

Status

EOL  n

[ea coNFIG | send Numbers| |{Send ASCH ? :E;; I Before jg;gu[nzn]ecl
[ | send Mumbers|  send asci 2 «h 0 A ITHD[3)
0 2] L] Repests [T 2] T LT StipSpaces [ ree 710050 =] jg;lﬁ]}

Dump File to Part MDsR ()

[y —p———y E J SendEle | 3¢ Stop | Delas [0 2|0 = IRing (3)

_|BREAK

Bepeats |1 3] |0 2 | Ermar

[You can use ActiveX autormation to control me! Char Count409 cPs0 Port; 4 9600 8N1 None

Nesse exemplo especifico o sensor foi configurado para obtencéo de saida 0-5V com deslocamento de total de 2mm
(mesmo que considerar deslocamento entre -1mm a +1mm).
Dessa forma é possivel calcular o ganho em funcéo da tenséo ou o ganho em funcéo do deslocamento linear:

G(mm) = Variagdo ADC / Variacéo linear
G(V) = Variagdo ADC / Variacao tensédo

G(mm) = (52608 — 7744) / (2 mm) = 22432 contagem ADC/mm
G(V) = (52608 — 7744) / (5 V) = 8972,8 contagem ADC/V

Cenario exemplo 1 (deslocamento linear): Suponha que se deseje alterar a posi¢éo de zero do sensor LVDT em
+0,1mm, isto &, obter a 0-5V para o novo deslocamento absoluto de -0,9mm a +1,1mm. A variagdo do valor do ADC pode
ser calculada como

deltaADC = Variagdo mm * G(mm) = +0,1mm * 22432 contagem ADC/mm = 2243 contagem do ADC

E os novos valores de ADC LO e ADC HI serao
ADC LO = 7744 + 2243 = 9987
ADC HI = 52608 + 2243 = 54851

Os novos valores devem ser atualizados na EEPROM do condicionador pela sequéncia de comandos:

U00 SET IN POT
uU00 255

u00 59

U00 9987

U00 54851

Uoo EXIT

Cenario exemplo 2 (deslocamento da saida analdégica): Suponha que na posic¢éo de zero desejada o condicionador
esteja indicado 0,3V e se deseje alterar esse valor para 0V, mantendo a calibragdo de 0-5V = deslocamento de 2mm.
A variacéo do valor do ADC pode ser calculada como

deltaADC = Variagao V * G(V) = +0,3V * 8972,8 contagem ADC/V = 2692 contagem do ADC

E os novos valores de ADC LO e ADC HI serao
ADC LO = 7744 + 2692 = 10436
ADC HI = 52608 + 2692 = 55300

Os novos valores devem ser atualizados na EEPROM do condicionador pela sequéncia de comandos:

U00 SET IN POT
U00 255

uU00 59

U00 10436

U00 55300

u0oo0 EXIT
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